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1. SYSTEMANFORDERUNGEN

1.1. Unterstitzte Betriebssysteme
Die Software kann auf folgenden Betriebssystemen installiert werden:

*  Microsoft Windows 7 SP1 Professional Edition 32-Bit/64-Bit
* Microsoft Windows 8.1 Professional Edition 32-Bit/64-Bit
* Microsoft Windows 10 Professional Edition 32-Bit/64-Bit

SoMachine V4.3 wurde fiir 64-Bit-Betriebssysteme optimiert
(siehe 1.4 fur Details zu 32-Bit-Systemen).

Die Verwendung eines veralteten Betriebssystems Windows 7 kann zur Blockierung des
Installationsprozesses von C++ Redistributible 2015 fuhren. Installieren Sie vor der Installation von
C++ Redist. deshalb zunéchst das Update KB2999226.

Das KB-Update ist verfligbar auf folgender Webseite:
https://www.microsoft.com/en-us/download/confirmation.aspx?id=49093

1.2. Anforderungen an die PC-Software
Diese Software erfordert die ordnungsgeménRe Ausfiihrung der folgenden Systemkomponenten:

* Microsoft .NET Framework 4.6.1

* Wenn Sie DTM verwenden wollen, ist die Installation von Microsoft .NET Framework 3.5
erforderlich. (Bei Windows 8.1 und Windows 10 mussen Sie dieses Framework vor der
Installation von SoMachine installieren. Es gibt hier verschiedene Mdoglichkeiten, mit und
ohne Internetverbindung. Uber den nachstehenden Link finden Sie weitere Informationen:
https://msdn.microsoft.com/en-us/library/hh506443(v=vs.110).aspx)

1.3. Anforderungen an die PC-Hardware

KOMPONENTE MINIMUM EMPFOHLEN
Processor Intel® Core™ 2 Duo* Intel® Core™ 17
(Prozessor) oder vergleichbarer Prozessor oder vergleichbarer Prozessor
RAM 3GB 8 GB
Freier 8 GB, einschliel3lich des 15 GB fur die vollstéandige
Speicherplatz Speicherbereichs fir die tibliche Softwareinstallation, temporarer
auf der Softwareinstallation, des temporaren | Speicherplatz fur die Ausfiihrung
Festplatte Speichers fur die Ausfihrung und sowie Platz fir das Speichern von
des Speicherbereichs fur die Ablage | Anwendungen
der Anwendungen
Display Auflésung: 1280 x 1024 Pixel Aufldsung: 1680 x 1050 Pixel
Peripheriegerate Maus oder kompatibles Zeigegerat
Peripheriegerate USB-Schnittstelle USB 3.x
Web-Zugriff Fur die Web-Registrierung wird ein Internetzugang benétigt.

*Lauft evtl. auch mit leistungsarmeren CPUs, aber mit Einschrankungen.

Verwendung der Virtual Machine (VM)
« Bei Verwendung einer VM fir SoMachine V4.3 missen Sie sicherstellen, dass die

Mindestanforderungen insbesondere in Bezug auf Arbeitsspeicher, Festplattenspeicher und
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Anzahl der Cores in der VM erfillt sind. Andernfalls kénnen unerwartete Fehler auftreten
(z.B. fehlender Speicher beim Installieren von SoMachine V4.3.

1.4. Einschrankungen auf 32-Bit-Systemen

SoMachine kann hinsichtlich des Speicherbedarfs mit groRen Projekten umgehen. Es gibt jedoch
eine technische Grenze des Speicherbedarfs in 32-Bit-Betriebssystemen. Sie kdnnen diese
technische Grenze mit einem grof3en SoMachine-Projekt erreichen.

Weitere Informationen finden Sie unter ,,Problembehebung und FAQ" im
Programmierungshandbuch von SoMachine.
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2. WICHTIGE INFORMATIONEN
2.1. Montage

SoMachine V4.3 ist eine unabhéngige Version.
Sie ersetzt keine der folgenden Versionen: SoMachine V4.2, V4.1 SP1, V4.1 SP1.1, V4.1 SP1.2, V4.1 SP2.

Im Rahmen der SoMachine-Installation muss unter Umstanden nach dem ersten Installationsschritt ein
Neustart durchgefuhrt werden.

In diesem Fall erscheint ein Popup-Fenster, in dem Sie den Neustart bestatigen missen. Starten Sie
anschlieBend den SoMachine Configuration Manager manuell und setzen Sie den Installationsvorgang fort.

Fir die Installation von SoMachine V4.3 sind fir den Start Administratorrechte erforderlich.

Installation verschiedener SoMachine-Versionen auf demselben Computer
Wenn Sie mehrere Versionen von SoMachine auf einem PC installieren mochten, miissen diese
nacheinander installiert werden, beginnend mit der niedrigsten Version.

2.2. Registrierung

Sie kdnnen die Software ab der Installation 21 Tage lang ohne Einschréankungen nutzen. Im Anschluss an
diesen Testzeitraum missen Sie SoMachine registrieren, um die Software fur einen unbegrenzten Zeitraum
ausfuhren zu kénnen.

Fur Informationen zur Registrierung gehen Sie zum SoMachine Central's Help Center >
Registrierungsmend.

2.3. Verbesserungen in SoMachine V4.3

Alle Anderungen (Funktionen und Fehlerbehebungen), die in SoMachine V4.2, V4.1 SP1.1,
SoMachine V4.1 SP1.2, V4.1 SP2 implementiert wurden, sind auch in SoMachine V.4.3 enthalten.

2.3.1. M241/M251

* TM241-Referenzen mit CANopen (TM241CEC24T/U und TM241CEC24R) unterstitzen EtherNet/IP-
Scannerdienste.

e Die Verwaltung der E/A-Ressourcenzuweisung wurde fir Hochgeschwindigkeitszahler (HSC) und
Impulswellenausgang (PTO) optimiert, um zusatzliche Konfigurationsmdglichkeiten bereitzustellen.
Es kdnnen bis zu 4 HSC Main bzw. 4 PTO konfiguriert werden.

* In die Steuerungen ist ein OPC-UA-Server integriert, der den Austausch von bis zu 1000 Variablen
mit einer Aktualisierungsrate von 200 ms ermdglicht. Eine neue Gerateeditor-Registerkarte in
SoMachine ermdglicht den Zugriff auf die Konfiguration, ein neues Anwendungsobjekt die Definition
der auszutauschenden Variablen.

» Die Postkonfiguration kann von SoMachine aus durchgefiihrt werden.

2.3.2. Unterstitzung von Regelantrieben der Baureihen Altivar ATV6ee und
ATVOQee

Neue Gerate fur CANopen, ModbusTCP, EtherNet/IP.
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2.3.3. Neu TVDA-Geratemodule

Fur den neuen, in SoMachine integrierten Altivar-Prozess sind 6 neue TVDA-Geratemodule
verfugbar. Fur jeden unterstitzten Feldbus, CANopen, ModbusTCP und EtherNet/IP werden
Geratemodule bereitgestellt.

Der Zugriff auf die TVDA-Geratemodule erfolgt tiber den Softwarekatalog ¥ auf der
Registerkarte ,Makros > Funktionsvorlage*.

2.3.4. Neue Geréatevorlagen

Fir folgende Gerate sind neue Geratevorlagen verfugbar: Altivar ATV320, Altivar ATV340,
Altivar ATV6ee und Altivar ATV9ee. Jede Vorlage enthalt neben dem entsprechenden Altivar-
Gerat den Funktionsbaustein Control_ATV sowie je nach Vorlagenversion die zugehdrige
Visualisierung.

Geratevorlagen sind fur die folgenden unterstiutzten Feldbusse verfugbar: CANopen,
ModbusTCP und EtherNet/IP.

Der Zugriff erfolgt Gber den Hardwarekatalog L= auf der Registerkarte ,Geréate und Module >

Motorsteuerung®. Beachten Sie, dass das Kontrollkastchen [¥! Device Template aktiviert sein
muss, damit die Vorlagen sichtbar sind.

2.3.5. Verbessertes SOL-Gateway

* Unterstutzung von SSL-Verbindungen zu MySQL- und Microsoft SQL-Datenbanken
* Export/Import von SQL-Gateway-Konfigurationen

2.3.6. Verbesserte und neue Bibliotheken

FileFormatUTtility

= Mit dieser Version wird die neue Bibliothek FileFormatUstility eingefiihrt. Diese Bibliothek stellt
Funktionen zum Lesen und Schreiben von Dateien in den Formaten XML und CSV bereit.

TimeSync
= Diese Bibliothek stellt Dienste in Verbindung mit der Zeitsynchronisierung bereit. Mit dem

SNTP-C lient kann die Uhr der Steuerung mit Zeitservern im gleichen Netzwerk Uber SNTP
(Simple Network Time Protocol) synchronisiert werden.

EMailHandling

= Der Funktionsbaustein FB_SendEMail unterstiitzt jetzt das Senden von E-Mails mit Anhang
und konfigurierbarer Prioritéat.

= Der neue Funktionsbaustein FB_Pop3EMailClient ermoglicht den Empfang und das Loschen
von E-Mails von einem Server unter Verwendung des Post Office Protocol (POP3).

SnmpManager

= Unterstitzung von SNMPv1
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TcpUdpCommunication

=  TcpUdpCommunication stellt den neuen Funktionsbaustein FB_DnsClient fiir die Anforderung
der Aufldsung eines Domanennamens in eine IPv4-Adresse bereit.

= Die Puffergro3e des TCP-Server-Sockets kann jetzt konfiguriert werden (wie bereits fir TCP-
Client-Sockets verfugbar).

= Bei vollem Sendepuffer des TCP-Stapels wird jetzt das neue erstellte Ergebnis
ET_Result.BufferFull gemeldet.

GMC Independent Lexium

» Funktionsbaustein GearlnPos_LXM32 : Neuer boolescher Eingang SyncMode fiir die Auswahl
des Synchronisationsmodus bei der Ausfiihrung des Funktionsbausteins.

GMC Independent PLCOpen

= Die PLCopen-Bibliothek stellt den herstellerspezifischen Datentyp Axis_Ref Basic bereit.
Dieser Typ muss zur Weitergabe der Achsreferenz an PLCopen-Funktionsbausteine innerhalb
von benutzerspezifischen Funktionsbausteinen verwendet werden.

Devices * B X [E] Main x - [E] user FB x -
=5 titted - 1 PROGRAM Main ~ 1 FUNCTION BLOCK User FB A
= @ MyController (TM251MESE) = 2 VAR =l ° | VAR _IN OUT 0o
&-E0 G Logie 3 UserFB: User_FB; E Zxis: GIPLC.Exis_Ref Basic|
&l ne B v :| Em vAR
=} Application = =,
@ cu McPower: GIPLC.MC Power:
il Library Manager END VAR
|£] Main (PRG) -
ser_FB (FB)
‘ask Configuration
= !‘:I!AST < > ¥
) Main = aw
2 10_Bus (10 bus - TM3) o - = 1l McPower( &
3 , . z Dxis:= Bxis,
) com_pus (COM bus) UserFB(Axis:= Altivar 340): ”~ 3 Enable:= ,

B Ethernet_1 (Ethernet Network)
=18 Ethernet_2 {Device Netwark)
= industrial Ethernet Manager (I
N Altivar_340 (Altivar 340)
= wd Serial_Line_1 (Serial line)
' [f] soMachine_Network_Manager {

Status=> ,
Error=> ,
ErrorID=> ):

2.3.7. Neue Projektbeispiele

In dieser Version werden mehrere neue Programmierbeispiele zur Verfigung gestellt. Der Zugriff auf
die Beispiele erfolgt Giber das Learning Center auf dem Startbildschirm von SoMachine Central.

Jedes Beispiel ist mit einer Beispielanleitung kombiniert. Neue Beispiele:
e TcpUdpCommunicationExample
* SglRemoteAccessExample
e AltivarPLCopenCANopenExample
e AltivarPLCopenEtherNetIPExample
e LexiumPLCopenCANopenExample

e LexiumPLCopenEtherNetIPExample
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2.4. Dokumentationsdnderungen fur Altivar71_control
Allgemeine Verwendung:

Die bereits bestehende, im Altivar 71-Gerat implementierte Funktion BRH4 kann ein Fallen der
schwebenden Last verhindern, im seltenen Fall eines Versagens der Haltebremse (siehe Dokumentation
des Altivar 71-Gerats).

Die BRH4-Funktion verwendet das Encoder-Feedback zum Erkennen der Achsenbewegung, nachdem die
Bremse geschlossen werden sollte. Wenn eine Bewegung erkannt wird, versorgt der Antrieb den Motor mit
Strom, um die Last zu halten.

Wenn Altivar 71 jedoch Gber Kommunikation gesteuert wird, funktioniert die BRH4-Funktion nur dann, wenn
der Antrieb den Status ,Betrieb aktiviert* hat.

Anderung des Funktionsbausteins ,Altivar71_Control*

Altivar71_Control
—i_xEn q_xEnp—
—i_xKeepOpEn q_wDrvComCtrlf—
—i_xFwd q_wspdTargf—
—i_xRev q_xhlrm f—
—i_xQckStop q_whccf—
—i_xFresWhl q_wDecp—
—i_xFltRst
—i_wDrv5Stat
—i_wSpdRef
—i_wACC
—i_wDec
—1i_iactSpd
—i_waActCur

Sobald kein beliebiger Richtungsbefehl angewandt wird (i_xFwd = FALSE und i_xRev = FALSE), setzt der
Funktionsbaustein ,Altivar71_Control“ den Antrieb normalerweise auf den Status ,Eingeschaltet* und die Ist-
Geschwindigkeit und der Ist-Strom wird auf Null verringert, weswegen die BRH4-Funktion nicht funktioniert.

Die Verbesserung des Funktionsbausteins ,Altivar71_Control* besteht in einem neuen Eingang

i_xKeepOpEn , der den Verbleib des Altivar 71 im Status ,Betrieb aktiviert* erméglicht, so dass die BRH4-
Funktion funktionieren kann.

Das neue Verhalten wird mit dem ersten Richtungsbefehl (i xFwd = TRUE oder i_xRev = TRUE) aktiv bis
der Funktionsbaustein mit i_xEn = FALSE deaktiviert wird.

Der Standardwert fur den neuen Eingang i_xKeepOpEn st FALSE, womit das Standardverhalten
des Funktionsbausteins ,Altivar71_Control“ dasselbe ist wie zuvor.

Um das neue Verhalten (z.B. Altivar 71 im Status ,Betrieb aktiviert* halten und BRH4-Funktion verwenden)
zu erhalten, missen zwei Schritte durchgefiihrt werden:

1. Aktivieren Sie die BRH4-Funktion, z.B. HMI, SoMove oder innerhalb der Anwendung.
2. Setzen Sie den neuen Eingang i_xKeepOpEn von ,Altivar71_Control* auf TRUE.
HINWEIS: Falls Sie ein Projekt aktualisieren, ist der neue Eingang des Funktionsbausteins

JAltivar71_Control* zunachst nicht sichtbar. Um ihn sichtbar zu machen, verwenden Sie den kontextuellen
Befehl Pins zurlicksetzen im Baustein in CFC bzw. den Befehl Parameter aktualisieren in FBD/LD.
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2.5. Einschrdnkungen

2.5.1. SoMachine Central

= Wenn das Windows-Betriebssystem fir grol3e Schriftarten konfiguriert wurde, kann SoMachine
oder Vijeo Designer unbeabsichtigtes Verhalten zeigen.
Um dies zu andern, muss die Bildschirmauflésung eines PCs mit SoMachine auf 100 % (96 dpi)
gesetzt werden.
= In Windows 7 sollte nicht das klassische Design verwendet werden. Stattdessen sollte das
Aero-Design verwendet werden.
= Beim Offnen einer Archivdatei aus Central sollten ,Optionen*, die eventuell Teil des Archivs sind,
nicht fir die Extrahierung ausgewahlt werden. Anderenfalls kénnte es sein, dass Central das
Projektarchiv nicht erfolgreich o6ffnet.
= Um Probleme beim Offnen eines Archivs zu vermeiden, sollte LogicBuilder vor Offnen des
Archivs gestartet werden. (Falls LogicBuilder wahrend der aktuellen Sitzung bereits verwendet
wurde, muss er nicht erneut geéffnet werden.)
Hierfr gibt es zwei Alternativen:
= Erstellen Sie ein neues Projekt, 6ffnen Sie LogicBuilder, wechseln Sie zu Central,
schlieRen Sie das Projekt (kein Speichern erforderlich) und 6ffnen Sie dann das Archiv.
= Erstellen Sie ein vorhandenes Projekt, 6ffnen Sie LogicBuilder, wechseln Sie zu Central,
schlieRen Sie das Projekt (kein Speichern erforderlich) und 6ffnen Sie dann das Archiv.
Die gleiche Vorbereitung ist erforderlich, bevor ein Projekt aus einer Steuerung hochgeladen
wird, da es sich bei hochgeladenen Projekten immer um Archive handelt.

2.5.2. LogicBuilder

= FUr Einschrankungen siehe auch die haufig gestellten Fragen (FAQ) im SoMachine
Programmierungshandbuch

= CAA File-, sysFile- und sysDir-Bibliotheken diurfen in SoMachine nicht als Benutzerbibliotheken
eingesetzt werden. Diese Bibliotheken sind nur fur interne Zwecke bestimmt und sind daher in
SoMachine nicht vollstandig dokumentiert. Die Verwendung von Funktionsbausteinen und
Funktionen, die sich in diesen Bibliotheken befinden, kann unerwartete Folgen nach sich ziehen.

= Als Teil von SoMachine V4.3 werden zwei Versionen der ,CAA-Datei“-Bibliothek installiert:
V3.5.3.132 fiir die Verwendung mit einer LMCQ078-Steuerung und V3.5.3.0 fir die Verwendung
mit anderen Steuerungen. Da fur diese Bibliothek ein Platzhalter vorhanden ist (und da sie keine
FCL-Bibliothek ist), wird empfohlen, die Bibliothek lhrem Gerat (Uber den Bibliotheksverwalter)
als Platzhalter hinzufiigen. SoMachine wird Ihrem Gerét also die richtige Bibliotheksversion
hinzufligen (Dies entspricht dem Vorgehen, das im Kapitel ,Hinzufligen von Bibliotheken an ein
SoMachine-Projekt” in der Online-Hilfe beschrieben wird).

= Im Anschluss an den Import einer EDS-Datei wird der Hardwarekatalog erst nach einem
Neustart von SoMachine aktualisiert und das neue Gerét angezeigt.

= Die Deaktivierung von Geraten wird nur fir CANopen-Gerate unterstitzt.

2.5.3.DTM

= Die Registerkarte ,CANopen-Konfiguration“ wird angezeigt, wenn der DTM der TM5- oder TM7
CANopen-Schnittstelle gedffnet wird. Mit diesem Editor kénnen Sie CANopen-Parameter
konfigurieren. Er ist nur zur Nutzung durch CANopen-Experten bestimmt.

= Bei der Verwendung von Altivar 32- und Altivar 71-DTMs sollte das Command Panel vor dem
SchlieRen des DTM-Editors deaktiviert werden. Sollte der Benutzer die SchlieBung des Editors
erzwingen, wahrend das Command Panel noch aktiv ist, fihrt dies zu einem internen Zustand
des DTM, der unzuverlassig ist. In diesem Fall sollten Sie das Projekt erneut 6ffnen.

= Wenn sich nach dem Laden von Parametern in die Altivar 32-, 71- und 320-DTMs die
Hardwarekonfiguration andert (z. B. Option Board), kann es vorkommen, dass die Anderungen
nicht mit der aktuellen DTM-Konfiguration kompatibel sind. In einem solchen Fall erhalt der
Benutzer eine Informationsmeldung, ,Die Konfiguration ist mit diesem Antrieb nicht kompatibel“.
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Fugen Sie ein neues ,Advanced Settings“-Geréat hinzu und fihren Sie den Befehl ,Parameter
hochladen* aus, um die aktuelle Hardware-Konfiguration zu erhalten.

= Oscilloscope: Lexium 32M: Die Auswabhl eines leeren Platzes im Kanalauswahldialog kann
zu nicht reagierendem Hardware- oder Software-Equipment fiihren.

= Vereinzelter Verbindungsverlust kann auftreten, wenn das Timing-Verhalten von USB-zu-
RS485-Dongles nicht korrekt ist

2.5.4. Altivar-Gerate

Konfiguration von Altivar

Die Verwendung bestimmter Konfigurationen in Modbus TCP und EtherNet/IP machen die Steuerung des
Motors eines Altivars mithilfe eines DTM unmdoglich. Der Status des Motors zeigt ,Freewheel” (Freilaufend)
an. Das Verhalten ist so angelegt, dass die Funktionsbausteine volle Kontrolle iiber den Motor haben.

Um Kontrolle Gber den Motor zu erhalten, missen folgende Parameter gedndert werden:
» Fur Altivar 320: Der RFC-Parameter ,,C314" auf den Standardwert
»  Fur Altivar 340, 6xx, 9xx: Den RFC-Parameter ,CMD514" auf den Standardwert

Altivar-DTMsin CANopen

Es wird empfohlen, Altivar-DTMs auf Ethernet-basierenden Protokollen (Modbus TCP und EtherNet/IP) zu
verwenden.

Bei Verwendung auf CANopen werden die Altivar-DTMs langsamer.

Altivar-DTMsin Ether Net/IP

Bei diesem Feldbus, wird bei einem Stopp der SPS ein Fehler auf deem Antrieb gesetzt, der nur von der
SPS selbst aus zuriickgesetzt werden kann. In diesem Fall kbnnen Funktionen vom Command Panel nicht
ausgefuhrt werden, wenn sich die SPS in Stopp befindet.

Dies ist im Design beinhaltet und der Start der SPS wird dies l6sen.

Altivar 340 FDR

ATV340 ist standardmafiig (gebrauchsfertig) im DHCP-Modus konfiguriert, mit einem automatischen FDR-
Trigger zum Wiederherstellen.

In einer Ethernet-Architektur wird das Gerat seine Konfiguration demzufolge automatisch vom FDR-Server
erhalten, sobald der Geratename eingestellt ist.

Wenn die Geratekonfiguration zuvor nicht auf den FDR-Server tibertragen wurde, wird dies einen
Konfigurationsfehler im Gerat auslésen.

Um das Ausldsen eines Fehlers zu verhindern, kénnen Sie die FDR-Server-Einstellungen im DTM vor dem
Einstellen des Geratenamens andern ( 1).

Wabhlen Sie auf der Registerkarte ,Parameterliste” die Optionen ,Feldbus > Port - Modbus TCP/EthernetIP >
FDR*" in der Baumstruktur aus ( 2).

Stellen Sie FDR auf deaktiviert ein, Ubertragen Sie in das Gerat und starten Sie das Gerat neu ( 3).

Um die initiale Geratekonfiguration auf den FDR-Server zu Ubertragen, siehe den Abschnitt zur
Fehlerbehebung (Troubleshooting) auf dem DTM-Bildschirm (4 ).
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Q97 ! n><o ' device not connected

Parameters List 1! parameters Layout X o spis % e x
& Drive
2 All Search
Simply Start
My Mery —— Fast Device Replacement (FOR)
Modified Parameters
B Complete Settings Device FDR function start.up control
Motor Parameters
Command & Reference Fast Device Replacement (FOR} ‘Eﬂab\ed v|
Master Slave i) Atransfer will be initiated at device power-up, after the device P address is served by the DHCP sernver.
Hoisting Momtoring Control configuration Served -
Huoisting
Machine Function i Configuration Served (default). The device gets its configuration from the FDR server
7 5 Configuration Stored: The device uses its local configuration
Generic Functions
Generic Monitoring Device FDR scheduling
Inputs & Qutputs o
i Automatic Synchronization = Automatic Synchro Cycle (10 x Sec) 256
B Fieldbus
Port - Modbus Serial Automatic synchronization (default):  The device sends its configuration cyclically to the server

B Port - Modbus TCP/EthemetlP

Generic Settings @) Troubleshooting

Protocal & Drive Profiles
FOR | To transfer the initial device configuration in the FDR server, the following sequence should be followed:
RSTP o 1- Prepare the local device configuration
DNS 2-Transfer the configuration to the FDR server

+ Set Device FDR Function = Enabled, then press Apply
SNTP * Manually transfer the configuration from Device to Server (Store to Server)
SHNMP

In case of FDR1 error, check the FOR error sub-code for details (Server not active, Missing device

Security configuration in the server, )

Store to Server action is possible, even if FDR1 error is active.

After the FDR restore, click Refresh button to synchronize dtm with drive

FDR-spezifisches Problem mit ATV6xx/9xx und M 241/M 251

Beim ersten Push-Versuch einer FDR-Konfigurationsdatei wird eine Fehlermeldung ausgegeben. Der
ATV6xx/9xx versucht zundchst, das TFTP-Protokoll zu verwenden, das von M241/M251 nicht unterstutzt
wird. Nach wiederholten Versuchen (ca. 90 Sekunden) wird zum FTP-Protokoll umgeschaltet, sodass der
Vorgang erfolgreich durchgefiihrt werden kann.

Migration von Altivar 312 zu Altivar 320

Im folgenden Dokument wird die Ubertragung einer Konfiguration von einem Altivar 312-Gerét in ein neues
Altivar 320-Gerat dargestellt:

HANDBUCH FUR DIE MIGRATION ATV312 ZU ATV320 (Englisch)
http://www.schneider-electric.us/en/download/docotf@GH39563/

HINWEISE ZUR MIGRATION ATV312 ZU ATV32/ATV320 CANOPEN
http://www.schneider-electric.us/en/download/docotiieAV11212/

Migration von Altivar 32 zu Altivar 320
Sehen Sie sich das Kapitel Migration von ATV32 zu ATV320 an.

Austausch eines Altivar 32 durch einen Altivar 320
Sehen Sie sich die Informationen an unter: Austausch eines ATV32 durch einen ATV320 ohne Anderung

des SoMachine-Projekts. Verfahren zum Austausch eines ATV32-Geréts durch ein ATV320-Gerét.

2.5.5. Modbus TCP-Altivar-Gerate

Modbus TCP-Altivar-Gerate verwenden beim Aufbau der Komikation Ressourcen,
die ebenfalls von der PLCcommunication-Bibliothe&kgtzt werden. Wenn bei
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Verwendung von Funktionsbausteinen der PLCCommtiarcdibliothek Fehler
ausgegeben werden, z. B. , Eine Zielsystemresedetdt.” oder ,Der Request
wurde nicht verarbeitet.”, versuchen Sie es errsaliald die Verbindungen zu den
Altivar-Geraten hergestellt wurden.

2.5.6. E/A-Scanner

= Lexium 32-E/A-Scanner-Slave wird moglicherweise nach einem Aus- und Einschalten des
Lexium nicht wieder verbunden: Bei LXM32MU45M2 FW VERSION 1.12.XX und der
Verwendung des Ethernet-Zubehérs VW3A3616 mit der Kennzeichnung ,Made in Sweden®,
kann es vorkommen, dass die Verbindung nach einem Aus- und Einschalten nicht wieder
hergestellt wird. Verwenden Sie stattdessen VW3A3616 mit der Kennzeichnung V1.07 IE03 (
Made in China).

2.5.7. Konvertierung

= Wenn die Python-API zu Konvertierung eines Geratsvendet wird, muss dieses
Gerat, sofern erforderlich, vor dem Start des Kotweingsvorgangs aktualisiert
werden.

2.5.8. Kompatibilitdt und Migration

= Weitere Informationen finden Sie im Kompatibilitéats- und Migrationshandbuch fir SoMachine.

2.5.9. Controller Assistant

= Controller Assistant-Funktionalitat ,,Auf Steuerung schreiben* ist nicht fur alle M258/LMC058-
Firmwareversionen verfigbar. Der Controller Assistant 6ffnet eine Nachricht, um die
Inkompatibilitat zu melden. Sie missen das Firmware-Update dann mit einem USB-Stick
durchfiihren (der USB-Stick kann mit der Funktion ,Schreiben an® von Controller Assistant
generiert werden).

2.5.10. ATV-IMC

» In der Geratebaumstruktur: Unter ,Lokal -> Laufwerk -> E/A-Mapping“ wird die Spalte
~Standardwert nicht fir den Fehlerausweichmodus bericksichtigt, d. h. wenn Verhalten der
Ausgéange bei Stop = Alle Ausgéange auf Standardwert setzen.

2.5.11. Lexium 32 Getriebepositionsmodus

= Der Ausgang | nGear des Funktionsbausteins Gear | nPos_LXMB2 ist in der aktuellen Version
nicht implementiert und sollte deshalb auch nicht verwendet werden. Lexium 32 ist mit dem
Master-Encoder synchronisiert, solange der Ausgang Busy des Funktionsbausteins TRUE ist.

2.5.12. LMCO058/M258

= Wenn bei einer Aktualisierung von SoMachine V3.1 oder SoMachine V4.0 auf SoMachine V4.3
der Sprungkonfigurationsparameter gemeinsam mit der Sin2-Rampengeschwindigkeit verwendet
wird, dann wird dieser Sprungparameter unterdriickt und automatisch auf 0 gesetzt. Um diesen
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Sprungparameter fir die Sin-Rampe zu verwenden, verwenden Sie den Sprungeingang des
SoftMotion-Funktionsbausteins (wie in MC_Stop, MC_MoveVelocity ...). Weitere Informationen
zum Sprungparameter und der Rampe sin2 finden Sie in der ,SoftMotion“-Dokumentation der
SoMachine-Online-Hilfe.

= Wenn ein M258 mit konfigurierten PCI-Steckplatzen in eine andere M258- oder LMCO058-
Referenz mit PCI-Steckplatzen konvertiert wird, ist das Ergebnis falsch, wenn das PCI-Modul im
zweiten Steckplatz angeschlossen wird und der erste Steckplatz leer bleibt. Nach der
Konvertierung wechselt das PCI-Modul von der zweiten in die erste Position. Wenn Sie also die
Anwendung herunterladen und online gehen, wird vor dem Modul ein rotes Dreieck angezeigt.
Um dieses Problem zu l8sen, sollten Sie nach der Konvertierung die Module in die konvertierte
Position bringen.

2.5.13. M241 und M251

= Es gibt keine Bestatigung, dass TM2-Module, die mit den verteilten Advantys OTB-E/A-Modulen
verbunden sind, mit denen Ubereinstimmen, die im E/A-Scanner konfiguriert sind. Deshalb ist
es moglich, Daten falsch zu schreiben, wenn eine fehlende Ubereinstimmung der
Konfigurationen vorliegt.

= Die FBs IOSCN_Start und IOSCN_Stop sind synchrone Aufrufe. In einigen Fallen kdnnen Sie
die IEC-Aufruftask blockieren, bis die ndchste Wiederholungsrate ausgelést wird. Wenn alle
Wiederholungsraten langsam sind (z. B. im Bereich von 500 ms), kann die IEC-Aufruftask 500
ms lang gesperrt bleiben, wodurch eine Watchdog-Ausnahme ausgeldst werden kann.

= Die FBs IOSCN_Start und IOSCN_Stop diirfen nicht im ersten Zyklus einer Task verwendet
werden.

= Ein verteiltes Advantys OTB-E/A-Modul stellt nach dem Aus- und Einschalten eines M251MESE
maoglicherweise keine neue Verbindung her. Um dieses Problem zu l6sen, sollten Sie immer
zuerst das M251 und anschlieBend das OTB aus- und einschalten.

= Der NVL-GVL-Dienst im Modus ,Entpackte Variablen funktioniert ggf. nicht wie erwartet und
gibt evtl. eine Steuerungsausnahme aus oder fihrt anderweitig zu schlechter Leistung.

= Die HSC/PTO-Editoren stellen zahlreiche Registerkarten fiur die Konfiguration dieser Funktionen
bereit. Wenn Sie einen neuen Kanal konfigurieren méchten, mussen Sie rechts die
Registerkarte mit einem Pluszeichen ,+* auswéahlen. Wenn die Konfiguration eines bereits
konfigurierten Kanals aufgehoben wird, ist diese Registerkarte rechts leer, und die ,+“-
Registerkarte wird stattdessen gemal dem Windows-Standard an der aktuellen Position
verflgbar.

= Die Filterung des OPC-UA-Datentyps ulnt64 wird mit OPC-UA-Clients nicht unterstitzt.

= Speicher- bzw. Wiederherstellungsvorgange mit ATV 630/930 und FDR kénnen 90 Sekunden
bis zum Abschluss in Anspruch nehmen (festgelegt mit den Altivar-Firmwareversionen ATV6**:
V1.6IE12/ ATVO**: V1.3IE04 ).

= Bibliothek FileFormatUtility 1.0.1.0: Der XML-Parser funktioniert nicht mit XML-Dateien, die mehr
als 4 MB umfassen.

» Die Ausgangspins von Move_Relative und State of BIn@ bei Positionen in der Néhe
der Softwaregrenze nicht konsistent.

= Ein Symbol wird bei der Speicherung des Projektsemneut generiert, wenn sich die

Steuerung im Simulationsmodus befindet ( WebDat&Go@PC UA Symbolconf,
Symbolcontf...).

Problemumgehung: Deaktivieren Sie den Simulatiortkrapspeichern und 6ffnen Sie
das Projekt erneut.

2.5.14. M221

Siehe die Versionshinweise zu SoMachine Basic.
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2.5.15. ATV32 und LXM32

=  Sie bendtigen mindestens die Firmware-Version 1.111E01 des Ethernet-Moduls VW3A3616, um
den Webserver des Ethernet-Moduls VW3A3616 der ATV32- oder LXM32-Antriebe mit Java-
Version 1.8 verwenden zu kdnnen.

= Verwenden Sie bei einem ATV32, der als EtherNet/IP-Slave konfiguriert ist, keine RPI-Zeit
(Intervall fiir angeforderte Pakete) geringer als 10 ms. (Andernfalls werden bei einem Ubergang
der SPS von STOP zu RUN nicht alle Parameter gesendet.)

2.5.16. LMCO78

= Wenn ein USB-Speicherstick in den CN2-Anschluss der LMC078-Steuerung eingesetzt wird und
die Steuerung startet, bleibt der Startvorgang erfolglos. Die Steuerung zeigt die Meldung ,'ERR:
SD-Card" in der Anzeige an. Um dieses Problem zu vermeiden, entfernen Sie den USB-
Speicherstick vor dem erneuten Starten der Steuerung.
= Wenn Sie die Benutzerrechte auf einem LMCO078 uiber die Funktion ,Reset (Ursprung)“
zurlicksetzen, missen Sie die Steuerung neu starten, damit die Aktion angewendet wird. Um
dieses Problem zu vermeiden, starten Sie die Steuerung nach dem Zuriicksetzen der
Benutzerrechte neu, um den Vorgang abzuschlieRRen.
= Die dokumentierte Funktion FC_PrgResetAndStart ist mit dieser Version des LMCOQ78 nicht
verfligbar.
= Der LMCO078 unterstitzt die Konfiguration seines IP-Adressmodus in SoMachine nur Uber das
Ethernet-Anschlussobjekt. Gehen Sie zum Umschalten zwischen der DHCP-, der BOOTP- und
der festen IP-Adresse (Standard) vor wie folgt:
1. Wabhlen Sie das Ethernet-Anschlussobjekt in SoMachine aus.
2. Andern Sie die Einstellung.
3. Laden Sie das Projekt in Ihre Steuerung herunter.
= Bei der Konvertierung eines LMC058-Projekts zu einem LMCO078 kann der Ethernet-Anschluss
Konfigurationsdaten fur die IP-Adresse in ausgegrauten Feldern enthalten.

@ fixed IP Address

IP Address o, o0 .0 .0
Subret Mask o, o0 .0 .0
Gateway Address o .0 .0 .0

Nach der Konvertierung sind diese Felder nicht bearbeitbar. Die in den Feldern angezeigten
Daten haben keine Wirkung. Die Konfiguration der IP-Adresse erfolgt unter Verwendung des
Befehls zur Prozesskommunikationseinstellung auf der Registerkarte zur Steuerungsauswahl im
LMCO078-Objekt. Nur der IP-Modus (DHCP/BOOTP/Feste IP-Adresse) wird im Ethernet-
Anschluss eingestellt.
Ignorieren Sie die angezeigten Werte.

= Wenn die Ethernet-Verbindung des LMC078 als DHCP konfiguriert wird, wird die vom DHCP-
Server empfangene Gateway-Adresse nicht aktiviert. Stattdessen wird die auf der SD-Karte
konfigurierte Gateway-Adresse verwendet. Dies wirkt sich nicht auf die Kommunikation zwischen
der Steuerung und den Geraten im selben Subnetz (z. B. auf demselben Switch) aus.

Problemumgehung:
= FUr Geréate im selben Subnetz (z. B. mit demselben Switch verbundener PC): keine
MafRnahme notwendig
= Fur Kommunikation mit Geraten in anderen Subnetzen (z.B. Wartung tber dezentralen
PC): Stellen Sie die Gateway-Adresse mithilfe des Einstellungsbefehls der
Prozesskommunikation in der Registerkarte zur Steuerungsauswahl im LMCQ078-Objekt
ein.
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= LMC 078 (Uber USB) ist standardmafig durch die Gateway-Management-Konsole
ausgeschaltet.
= Beim Aktivieren von LMC 078 (Uber USB) ist der mit ,Geratename beginnt mit:“ spezifizierte Port
fur die LMCO078-Kommunikation reserviert. Wenn andere Anwendungen (nicht SoMachine)
versuchen, denselben USB-Port zu verwenden, fuhrt dies zu Konflikten.
= Die Sercos-Anlaufphase schlagt fehl, wenn im Sercos-Netzwerk (Ring-/Serienschaltung) ein
nicht konfigurierter LXM32S vorhanden ist. Der Sercos-Master (LMCO078) zeigt in diesem Fall
den Diagnosecode 8506 ("Keine Kommunikation mit dem Sercos-Master mdglich") mit der
erweiterten Diagnose ,Err:0x00020021" an. Der LXM32S unterstiitzt keine inaktive Teilnahme
am Sercos-Netzwerk. Zur Lésung dieses Problems stehen lhnen zwei Mdglichkeiten zur
Auswahl:
1. Trennen Sie den nicht konfigurierten LMX32S physisch vom Sercos-Netzwerk, indem Sie
die Sercos-Kabel neu verdrahten.
oder
2. Konfigurieren Sie alle mit dem Sercos-Netzwerk in Ilhrer Anwendung verbundenen
LXM32S so, dass der Master aktiv mit ihnen kommunizieren kann.
= Das Umschalten des Betriebsmodus zwischen Geschwindigkeits- und Positionsmodus kann
eine kleine, schnelle Bewegung des Motors zur Folge haben.

A WARNUNG
UNBEABSICHTIGTER MASCHINENBETRIEB
Schalten Sie den Betriebsmodus bei STILLSTAND des Antriebs nicht vom Geschwindigkeits- in den
Positionsmodus um.

Die Nichtbeachtung dieser Informationen kann Tod, s  chwere Verletzungen oder
Materialschéden zur Folge haben.

= Auch wenn die Wahrscheinlichkeit nur sehr gering ist, so kann es doch vorkommen, dass der
Servoantrieb nach einem Aus- und Wiedereinschalten in Phase 0 verbleibt, wenn nur eine der
Einzelachsen (LXM32S) uber den Sercos-Bus versorgt wird. Um dieses Problem zu beheben,
mussen Sie alle Servoantriebe einschalten.

= Zwar ist die Wahrscheinlichkeit aul3erst gering, es kann aber dennoch vorkommen, dass bei
Verwendung aller LXM32S-Funktionen mit der Trace-Funktion der Fehler B109 ausgegeben
wird (Kommunikationsfehler zwischen dem Sercos-Modus und dem Antrieb). Um dieses
Problem zu beheben, miussen Sie den Servoantrieb ausschalten.

= Lokalisierte Variablen (AT %mw) , die als ,Retain Persistent" deklariert sind, werden nach einem
Abschalten nicht beibehalten. Problembehebung: Verwenden Sie das Objekt fur persistente
Variablen, um Variablen nach einem Abschalten beizubehalten. Um sicherzustellen, dass Sie
alle als persistent deklarierte Variablen umfassen, verwenden Sie den Befehl ,Alle Instanzpfade
hinzufigen®.

= Wenn ,Software-Grenze" aktiviert ist und von der Achse erreicht wird, dann kann der Fehler
durch MC_Reset, SMC_ClearFBError zuriickgesetzt werden, der Fehler wird jedoch auch
beibehalten, wenn die Achse mit MC_Jog innerhalb der Zeit zurickkommt.

= Der Funktionsbaustein SMC_ Limitdynamics begrenzt die Beschleunigungs-/Verzégerungswerte
im G-Code nicht in allen Fallen.

2.5.17. Hoisting (Hebeanwendungen)

= Teil des Lieferumfangs von zwei der drei Hoisting-Vorlagen, bei denen es sich um Folgende
handelt:
i. Hoisting_Industrial Crane_CANopen_M241
ii. Hoisting_Industrial Crane_CANopen_M241 Safety,
Die Projektdatei fiir die Sicherheits-SPS muss in den Preventa XPSMC Controller geladen
werden.
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Die Datei hat den Namen: M241_Safety XPSMC_V2.mcc.

Um dieses Projekt in den Preventa XPSMC Controller laden zu kénnen, muss die
entsprechende Preventa-Software XPSMCWIN vorhanden sein. Die Software ist kein
Standardunterteil von SoMachine V4.3. Sie kénnen die XPSMCWIN-Software von Ihrem lokalen
Schneider Electric-Vertreter oder Ihrer ADE erhalten.

2.5.18. Pumping-Bibliothek

Diese SoMachine-Version enthélt zwei Versionen der Pumping-Bibliothek fir Pumpenanwendungen:

= Eine neue und verbesserte Version: ,Booster Pumping-Bibliothek”. Verwenden Sie diese
Version, da sie Verbesserungen und neue Funktionen umfasst. Sie ist allerdings nicht
vorwartskompatibel mit der ,Pumping-Bibliothek".

= Die bisherige Version: ,Pumping-Bibliothek". Diese Version war bereits in der vorhergehenden
SoMachine-Version verfligbar und muss fir Projekte verwendet werden, die auf dieser
Bibliothek basieren.

= In der Online-Hilfe von SoMachine wird die Booster Pumping-Bibliothek beschrieben.

2.5.19. Conveying-Bibliothek

= Die Conveying-Bibliothek fiir Férderanwendungen sowie damit verbundene Projektbeispiele
wurden entfernt.

2.5.20. FTPRemoteFileHandling-Bibliothek

= Diese FTP-Bibliothek zur dezentralen Dateiverwaltung zeigt ein anderes Verhalten fur die
LMCO078-Steuerung im Vergleich zu M2xx-Steuerungen. Der Versuch des Hochladens (z.B.
»Speichern”) einer Datei zu einem externen FTP-Server, der im SPS-Dateisystem nicht existiert,
fuhrt zur Erstellung einer 0-Byte-Datei im externen FTP-Server.
Problembehebung: Stellen Sie in Ihrer Anwendung sicher, dass die Datei in Ihrem SPS-
Dateisystem vorhanden ist, bevor Sie den Upload ausfiihren.

2.5.21. EmailHandling-Bibliothek

= Die EMailHandling-Bibliothek zur E-Mail-Verwaltung bietet keine Unterstitzung fur
Verschlisselungen jeglichen Typs. Wenn eine Verschliisselung implementiert werden soll,
muss ein externes Tool verwendet werden.

= Da der FB_Pop3EMailClient mit dem kostenlosen Online-E-Mail-Provider Outlook.com und
dem kostenlosen lokalen E-Mailserver hMailServer (www.hmailserver.com) tberpruft wird, wird
die Verwendung eines dieser Dienste empfohlen.

= Um eine E-Mail an die Steuerung zu senden, konfigurieren Sie in lhrem E-Mail-Client das Nur-
Text-Format fur Ihre E-Mailnachrichten.

= Um E-Mails fehlerfrei von der Steuerung zu empfangen, konfigurieren Sie den E-Mailserver zur
Ablage der E-Mails im Posteingang, der Giber POP zugéanglich ist, solange der
Funktionsbaustein FB_Pop3EMailClient einen Loschbefehl ausgibt.

= Sollte wahrend des Empfangs von E-Mails durch den FB_Pop3EMailClient ein Fehler auftreten,
dann versucht der Funktionsbaustein, die erfolgreich heruntergeladenen E-Mails auf dem
Server zu l6schen und sie in der Anwendung abzulegen. Wenn das nicht gelingt, werden alle
heruntergeladenen E-Mails in der Anwendung als ungiiltig gekennzeichnet, die erfolgreich
heruntergeladenen Anhange werden jedoch nicht automatisch im Dateisystem der Steuerung
geldscht. Bei der nachsten Ausfilhrung des Funktionsbausteins werden alle E-Mails,
einschlie3lich der Anhénge, erneut heruntergeladen. Wenn der Wert von
i_xOverwriteAttachment in den Anmeldedaten auf ,False" gesetzt wird, wird unter Umstanden
ein Fehler mit dem Hinweis ausgegeben, dass eine Datei mit demselben Namen bereits
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vorhanden ist. Um das zu vermeiden, aktivieren Sie die Funktion zum Uberschreiben von
Anhé@ngen (zumindest nach einer gescheiterten Funktionsbausteinausfihrung) oder I6schen
Sie alle Anhange in Ihrer Anwendung. Verwenden Sie aus diesem Grund die vom
Funktionsbaustein in iq_astinbox angegebenen Pfade.

2.5.22. TcpUdpCommunication-Bibliothek

= Die Online-Uberwachung der Eigenschaften des Funktionsbausteins FB_TcpSer ver in
SoMachine kann eine unerwartete Anderung des Werts fiir die Eigenschaft
FB_TcpServer. Resul t zur Folge haben. Das wiederum kann zu einem unerwarteten
Verhalten bei der Ausfiihrung Ihres Programmcodes fuhren.

Um die Uberwachung der Eigenschaften im Online-Modus zu verhindern, sollten Sie Folgendes
in Betracht ziehen:

= Uberwachen Sie keine Programmteile im Online-Modus, die Eigenschaftsaufrufe des
FB_TcpSer ver implementieren.

= Erweitern Sie die Instanz des Funktionsbausteins im Deklarationseditor im Online-Modus
nicht.

= Fugen Sie die Eigenschaften des FB_TcpSer ver in keiner Watchliste hinzu.

= Verwenden Sie in lhrem Programm lokale Variablen an Stelle der Eigenschaftsaufrufe.
Platzieren Sie die Zuweisung der zugehérigen Eigenschaften zu diesen Variablen an
einem einzigen Punkt, der im Online-Modus nicht Giberwacht wird.

2.5.23. QUICK Key

* QUICK KEY ref:TM2USBABDEV1
Der Quick Key mit einer FW-Version < V0.08 funktioniert nicht bei M218- und M238-
Steuerungen (Firmware V4.0.1.xx), wenn in der Steuerung nicht bereits eine Anwendung
vorhanden ist.

2.5.24. Vijeo Designer

= Nach dem Herunterladen der HMI-Anwendung und der HMI-Steuerungsanwendung tber
-Mehrfacher Download" wird auf dem Bildschirm der HMI eine Systemfehlermeldung angezeigt,
die besagt, dass der COM-Port nicht gedffnet werden kann. Wenn Sie sich an der Steuerung
anmelden, zeigt sich, dass der Modbus-Funktionsbaustein der PLC-Kommunikationsbibliothek
(WRITE_VAR, READ_VAR, WRITE_READ_VAR) den Betriebsfehler Nr. 2 ausgibt. Durch einen
Neustart kehrt die Modbus-Funktionalitét in den Normalzustand zurtick.

= Fur HMI-Steuerungen wird der Bereich um die Lampen im Objekt ComboController_for_color
ToolChest auf dem HMI-Bildschirm ggf. pink angezeigt. Auch andere Objekte, die Bitmap-Bilder
mit transparentem Hintergrund verwenden, kénnen dieses Symptom aufweisen.
Um das Problem zu I6sen, kdnnen Sie die Objektgruppe auflésen und fur diese Lampen den
einfachen Objektstil auswéahlen. Auf diese Weise wird die pinke Farbe vermieden. Sie kénnen
auch eine andere Hintergrundfarbe fir Bitmap-Bilder auswéahlen.

= Wenn Sie Vijeo Designer Standalone auf einem PC installieren, auf dem Vijeo Designer bereits
als Teil von SoMachine installiert ist, und das Installationsquellenlaufwerk (beispielsweise D:)
des Vijeo Designer Standalone nicht mit dem urspriinglichen Installationsquellenlaufwerk
(beispielsweise E:) von SoMachine tbereinstimmt, dann wird der Vijeo Designer Standalone
Installer nicht ordnungsgeman ausgefiihrt.
Fur dieses Problem gibt es zwei Losungen:
1. Installieren Sie Vijeo Designer Standalone von demselben Quelllaufwerk, von dem aus Sie
auch SoMachine installiert haben.
2. Wenn Lésung 1 nicht mdéglich ist, missen Sie wie folgt vorgehen:
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- Deinstallieren Sie die Vijeo Designer-Version, die von SoMachine installiert wurde, manuell

(indem Sie die
Windows-Systemsteuerung 6ffnen).
- Installieren Sie die Vijeo Designer Standalone-Version.
= HMI-Ziele, die den Modbus TCP/IP Slave-Treiber verwenden, bleiben nach einem STOP-Befehl

auf dem Modbus TCP-E/A-Scanner hdngen (Befehle werden nicht ausgefiihrt und die
Kommunikation funktioniert nicht).
In diesem Fall muss das HMI-Ziel neu gestartet werden.

2.5.25. SoMachine Basic

Siehe die Versionshinweise zu SoMachine Basic.

2.6. WebVisualisation

2.6.1. Anwendungsbereich

Dieses Kapitel soll die Einschrankungen und Grenzen der Webvisualisierung beschreiben.

Der CODESYS WebVisu ist ein auf HTLM5 und Javascript basierender Client, der mit dem in der
Steuerung integrierten Webserver kommuniziert und die Visualisierung in jeglichen vorhandenen
Visualisierungssystemen darstellt.

Er kann verwendet werden, wenn in der Anwendung unterhalb von Visualization Manager ein
WebVisu-Objekt eingefuigt wurde.

Um dann Uber den Webbrowser auf Webvisu zugreifen zu kénnen, muss im Webbrowser folgende
Adresse eingegeben werden:

http://<IP_address of controller>:8080/<webvisu>.htm

<webvisu>.htm ist die HTM-Datei, die im Visualization Manager als Seite ,Startvisualisierung”
definiert wurde. - Danach kann die Visualisierung im Browser durchgefiihrt werden.

Dieses Dokument beschreibt die Einschrénkungen von WebVisu fiir die folgenden Komponenten

seit Version:
Komponente Version
SoMachine V4.1
M258/LMCO058 V4.0.2.32
M241/M251 V4.0.2.36
LMCO078 V1.51.10.4

2.6.2. Systemanforderungen

Webbrowser

=  Webvisualisierung wird fiir alle Browser unterstitzt, die Javascript und HTML5 unterstiitzen
(Firefox, Chrome ...).

Steuerungen
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= Diese Funktion wird nur von Steuerungen der Baureihe M241, M251, M258, und LMCO078
unterstutzt.

2.6.3. Best Practices

Allgemeine Verwendung

* Die WebVisu-Funktion sollte zur Uberwachung von Variablen in einer Steuerung verwendet
werden.

=  WebVisu sollte nicht zur Inbetriebnahme einer Maschine eingesetzt werden.

Datensicherheit

= Um das Risiko von Datensicherheitsverletzungen maoglichst gering zu halten, sollten Sie ggf.
folgende technischen und organisatorischen MaRnhahmen fir das System ergreifen, auf dem
ihre Anwendungen ausgefiihrt werden:

= Vermeiden Sie, so weit es geht, SPS und SPS-Netzwerke den Gefahren o6ffentlicher Netzwerke
und des Internets auszusetzen. Ergreifen Sie zusatzliche SchutzmalRhahmen, beispielsweise
indem Sie ein VPN fur Remote-Zugriff bereitstellen und Firewallmechanismen installieren.
Schranken Sie den Zugriff auf autorisierte Benutzer ein. Falls verfigbar, andern Sie die
Standardpassworter beim Systemstart und wechseln Sie sie haufig. Uberpriifen Sie die
Wirkung dieser MaBnahmen regelmafiig und oft.

Wenn Sie Ihre Webvisualisierung trotzdem veréffentlichen méchten, versehen Sie sie zumindest mit
einem einfachen Passwortschutz, um den Zugriff auf die Funktionalitat Ihrer SPS Uber das Internet
zu verhindern. Dies kann uber die allgemeine Konfiguration von Benutzerrechten fur die
Anwendung erfolgen.

A WARNING

UNAUTHENTICATED ACCESS AND SUBSEQUENT UNAUTHORIZED MACHINE OPERATION

* Evaluate whether your environment or your machines are connected to your critical
infrastructure and, if so, take appropriate steps in terms of prevention, based on Defense-in-
Depth, before connecting the automation system to any network.

e Limit the number of devices connected to a network to the minimum necessary.

Isolate your industrial network from other networks inside your company.
Protect any network against unintended access by using firewalls, VPN, or other, proven
security measures.

e Monitor activities within your systems.

s Prevent subject devices from direct access or direct link by unauthorized parties or
unauthenticated actions.

* Prepare a recovery plan including backup of your system and process information.

Failure to follow these instructions can cause death, serious injury or equipment damage.

Webbrowser
=  Auf Windows-PCs kdnnen bei Internet Explorer und HTML-Canvas 5 einige Probleme
auftreten. Mozilla Firefox oder Google Chrome funktionieren ordnungsgemaf mit HTML-
Canvas 5.

= Auf Android-Systemen ist Chrome der bevorzugte Browser.
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Gelegentlich kénnen im Webbrowser Schwierigkeiten mit der Darstellung der Visualisierung
auftreten. Leeren Sie in diesem Fall bitte den Cache-Speicher lhres Webbrowsers.

Der Zoom-Faktor des Webbrowsers sollte auf 100% eingestellt sein.

Visualisierung

In Ihrem Browser kénnen in manchen Fallen Skalierungsprobleme auftreten. Sie kdnnen das
Problem beheben, indem Sie ein Rechteck verwenden und die Visualisierungsobjekte in dieses
Rechteck stellen.

Verwenden Sie auf einer Visualisierungsseite weniger als 50 Variablen, da sich dies andernfalls
auf die Anwendungslast auswirken und eine Watchdog-Timeout-Ausnahme verursachen
konnte.

Falls Leistungsprobleme in Verbindung mit der WebVisu-Anzeige auftreten, versuchen Sie, die
SpeichergroRe fir Visu oder die Grol3e des Zeichenpuffers in den erweiterten Einstellungen im
Konfigurationsfenster des Visulasierungs-Manager zu andern.

Sollten in der Visualisierung Fotos zum Einsatz kommen, verwenden Sie Fotos, die komprimiert
wurden. Nicht komprimierte Fotos, z. B. Bitmap-Fotos, beeintrachtigen die Leistung.

Bei der Visualisierung von Gebauden sollten Sie die Verwendung der Zoom-Funktion
vermeiden.

2.6.4. Programmierung

Bei Verwendung von WebVisu wird automatisch eine neue VISU_TASK hinzugefiigt.
Vergewissern Sie sich, dass Ihre Anwendung durch diese neue Task mit geringer Prioritat nicht
Uberlastet wird. Falls nach dem Hinzufligen von WebVisu in der SPS-Anwendung ,Ausnahmen*
auftreten, sollten Sie die Zykluszeit der Anwendungstasks anpassen.

Die freilaufenden Tasks diirfen nicht zusammen mit WebVisu verwendet werden, da im
freilaufenden Modus keine Zeit fur die Ausfiihrung von WebVisu verbleibt.

Durch das Hinzuftigen des WebVisu-Dienstes wird die Grol3e der Anwendung erheblich
gesteigert.

Der konfigurierte Wert fiir die ,Maximale Anzahl von Visualisierungsclients" in den
Visualisierungs-Manager-/Experteneinstellungen darf nicht mehr als 3 betragen.

2.6.5. Download von Anwendungen tber FTP

Beim Download von Anwendungs- und WebVizualization-Dateien in die SPS mittels FTP muss
der FTP-Ubertragungstyp auf ,Binar* eingestellt werden.

2.6.6. Steuerung

Bei intensiver Verarbeitung kdnnen in einigen Situationen bei der Verwendung von WebVisu
Probleme mit der SoMachine-Verbindung auftreten. Es wird empfohlen, das WebVisu-Browsen
zu beenden, wenn Sie SoMachine mit der Steuerung verbinden mdchten.
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2.6.7. Netzwerk

= Die WebVisu-Verbindung sollte Uber das lokale Ethernet-Netzwerk oder zuverlassige WLAN-
Netzwerke hergestellt werden. Jede Verbindung Uber das Internet kann Probleme bei der
Darstellung der Visualisierung im Webbrowser zur Folge haben.
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3. ANHANG

3.1. Migration von ATV32 zu ATV320.

Mithilfe der SoMove-Konfigurationssoftware konner 8ine ATV32- in eine ATV320-
Geratekonfiguration konvertieren. Verfahren zur Mign von einem ATV32- zu einem ATV320-
Gerat.

3.1.1. Vorbereitung der Migration: Sie benoétigen die Konfiqurationsdatei des
Zzu konvertierenden ATV32-Gerats.

Wenn Sie nicht Uber diese Datei verfugen, konnersig direkt anhand des nachstehend
beschriebenen Verfahrens aus dem Geréat abrufen.

Schritt 1: Starten Sie SoMove.

Schritt 2: Wahlen Sie die geeigneten Verbindunggellungen durch Auswahl des Befehls
,Verbindung bearbeiten / Scannen* sowie in Ubeta@msung mit dem zu konvertierenden
ATV32-Gerat aus. Die verfugbaren Optionen findem iSider SoMove-Dokumentation (+ Link,
Name oder Ref. des Dokuments).

Schritt 3: Klicken Sie auf ,Ubernehmen®, sobald Bexeit sind (Ergebnis: Das Fenster
,verbindung bearbeiten“ wird geschlossen).

Schritt 4: Fuhren Sie den Befehl ,Daten aus Gexdén” aus.

Schritt 5: Wéhlen Sie die Datei aus, in der das &aProjekt gespeichert werden soll.
Schritt 6: Wéhlen Sie den Dateityp ,SoMove-Projekéien (*.psx)" aus.

Schritt 7: Klicken Sie auf ,Speichern“ (ErgebniseiCLadeprozess startet).

3.1.2. Vorgehensweise zur Konvertierungq:

Schritt 1: Starten Sie SoMove.

Schritt 2: Fihren Sie den Befehl ,Geratekonvertigfuaus.

Schritt 3: Wahlen Sie die ATV32-Konfigurationsdafepsx) aus, die konvertiert werden soll, und
klicken Sie auf ,Offnen”.

Schritt 4. Wahlen Sie ,ATV320" in der Liste ,Zielg@& auswahlen“ aus und klicken Sie auf
~Konvertieren®.

Schritt 5: Wéhlen Sie je nach Bedarf die Option Y8R0 Buch*” oder ,ATV320 Kompakt* aus.
Fur die ausgewahlte Option werden die kompatiblmameter ,Referenz”, ,Firmware-Version*,
Lversorgungsspannung® und ,Nennleistung” angezeigt.

Schritt 6: Klicken Sie auf ,,OK".

Schritt 7: Klicken Sie auf ,,OK*, um das Meldungs#er zu schlie3en

3.1.3. Vorgehensweise zum Import der konvertierten ATV320-
Geratekonfiquration in SoMachine:

Schritt 1: Starten SiSoM ove.

Schritt 2: Wéhlen Sie die geeigneten Verbindunggellungen durch Auswahl des Befehls
,Verbindung bearbeiten / Scannen* sowie in Ubet&msung mit dem zu aktualisierenden
ATV320-Gerat aus. Die verfugbaren Optionen findenis der SoMove-Dokumentation (+ Link,
Name oder Ref. des Dokuments).

Schritt 3: Klicken Sie auf ,Ubernehmen®, sobald Bexeit sind (Ergebnis: Das Fenster
,verbindung bearbeiten“ wird geschlossen).
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Schritt 4: Fihren Sie den Befehl ,Daten auf Gep@&ichern“ aus.

Schritt 5: Schliel3en StoM ove.

Schritt 6: Wéahlen Si&oM achine-Projekt den ATV320 in der Geratebaumstruktur aus.
Schritt 7: Laden Sie die ATV320-Geratekonfiguratanrs dem ATV320-Gerat. Weitere
Informationen finden Sie im Device Type Manager DT Benutzerhandbuch + Link.

3.2. Austausch eines ATV32 durch einen ATV320 ohne  Anderung des
SoMachine-Projekts. Verfahren zum Austausch eines A  TV32-Geréts
durch ein ATV320-Gerat:

Schritt 1:Priufen Sieob Sie den Kompatibilitatsmodus ,ATV32" im ATV32ktivieren missen.
Schritt 2: Konvertieren Sie die ATV32- in eine AT23-Konfiguration.

Schritt 3: Ubertragen Sie die konvertierte ATV320rfiguration in das ATV320-Geraét.

Schritt 4: Ersetzen Sie das ATV32- durch ein ATV32€rat.

Schritt 5:Aktivieren Sie den KompatiblitAitsmodus ,ATV32" imTA/320, sofern erforderlich
(siehe Schritt 1).

Schritt 6: Speichern Sie den ATV320 auf dem FDRv&emwenn Sie diese Funktion nutzen
maochten.

3.2.1. Vorgehensweise zur Prufung, ob der Kompatibilitaitsmodus ,ATV32"
aktiviert werden muss.

Schritt 1: Offnen Sie das SoMachine-Projekt undgiaven Sie in der Geratebaumstruktur zum
betroffenen ATV32.

Schritt 2: Doppelklicken Sie auf den Gerateknotemgebnis: Das Fenster zur Geratekonfiguration
wird angezeigt.

Schritt 3: Uberprifen Sie die nachfolgend besclemem Einstellungen.

3.2.1.1. Uber CANopen

Schritt 3a: Gehen Sie zur Registerkarte ,,CANopemBte-Gerat".
ﬂj Altivar_32
CAMopen Remote Device | PDO Mapping | Service Data Object | CAMopen Configuration | CANopen If0 Mappir

CANopen

General

Mode ID: |1

£

Enable Expert Settings

Schritt 3b: Aktivieren Sie das Kontrollkadstchen gexteneinstellungen aktivieren®.
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i Altivar_32 x
[ CANopen Remote Device | PDO Mapping | Receive PDO Mapping | Send PDO Mapping [ service Data Obj

General
Node ID: |1 %+ [ sDO Channels (1/1active) | cn"@p@r
(V] Enable Expert Settings (V] Optional Device
[] Create all SDOs [ No initialisation (V] Factory |sub:002 .

Nodeguarding Heartbeat
vable [¥] Enable Heartbeat Producing
0 : Producer Time (ms): 200 -

v Heartbeat Consuming (1/1 active)

Emergency TIME
COB-ID: $NODEID +16 280 COB-ID (Hex): 162 |100
Checks at Startup

[¥] Check vendor ID ZCled(ProductNurﬂ:ver Il gechevisioanbef

Wenn das oben rot umrandete Kontrollkdstchen aktiist, missen Sie diKompatibilitatsmodu
LATV32Y Im ATV320 aktivieren

Wenn das oben violett mandete Kontrollkastchen aktiviert ist, ist der &eaustausc
héchstwahrscheinlich nicht moglich. Sie mussen diEsSoMachir-Projekt &nderi

3.2.1.2. Uber EtherNet/IP

Schritt 3a: Gehen Sie zur Registerkarte , Zieleihstger”.
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_-j Altivar_32_EIP X
Overview | Target settings | Connections | User Parameters | Etheri
Address Settings (DHCP server configuration)

@ [P Address by DHCP ATV32_1
IP AddressbyBOOTP |00 : 00:00 : 00 : 00 : 00
Fixed IP Address 192 ,168 . 0 . 2
Electronic Keying
| Check Device Type 2
[¥| Check vendor Code 243

[¥] Check Product Code 6152

eck Major Revision

| Chedk Minor Revision

Restore default values |

Protocol on the fieldbus
Protocol used by the device

T
T
=

i
|

Wenn das oben rot umrandete Kontrollkastchen atiist, missen Sie dKompatibilitAtsmodu:
LATV32" im ATV320 aktivieren

Wenn das oben violett umrandete Kontrollkastcheiviekt ist, ist der Gerateaustaus
héchstwahrscheinlich nicht méglich. Sie missen daasm®bMachir-Projekt anden

3.2.1.3. Uber Modbus TCP

Eine Aktivierung des Kompatibilitatsmodus ,,ATV32" im AJ2Cist nicht erforderlicl

3.2.2. Vorgehensweise zur Aktivierung des Kompatibilitatsmodus ,ATV32" im
ATV320:

Hinweis: Mit SoMove oder lber lokales Tastenfelchhimdglich

3.2.2.1. Verwendung einer Modbus SL-Clientsoftware

Schritt 1: Aktiveren Sie den Modus ,ATV32“, indem Sie tber ModBlsin das ATV32-Gerat
das Wort d#1 in den Parameter ,AP17“ mit der Adea$8817 schreiben.
Schritt 2: Speichern Sie die Anderung im EEPROMein Sie das Wort d#2 in den Param
,CMI“ mit der Adresse d#8504chreiber
Hinweis:

- Verwenden Sie d#0 fur AP17, um den ATV320-Standardmodus zu nutzen.

- Verwenden Sie d#1 fur AP17, um den ATV32-Modus zu aktivieren.
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3.2.2.2. Verwendung einer CANopen-Clientsoftware

Schritt 1: Aktivieren Sie den Modus ,,ATV32", inde8ie Giber CANopen in das ATV320-Geréat das
Wort d#1 in den Parameter ,AP17" mit der AdresseléX:Subindex) = 16#203A:16#12 schreiben.
Schritt 2: Speichern Sie die Anderung im EEPROMein Sie das Wort d#2 in den Parameter
»,CMI“ mit der Adresse (Index:Subindex) = 16#203#5b6schreiben.
Hinweis:

- Verwenden Sie d#0 fur AP17, um den ATV320-Standardmodus zu nutzen.

- Verwenden Sie d#1 fur AP17, um den ATV32-Modus zu aktivieren.

3.2.2.3. Verwendung der grafischen Tastatur des ATV320

1. Wahlen Sie den Eintrag ,2. IDENTIFICATION" aus.

3. Drucken Sie dann die ,ENTER"-Taste und halten Sie sie 5 Sekunden lang gedrtickt, bis auf der
grafischen Tastatur erneut das Menu ,2. IDENTIFICATION" angezeigt wird.

4. Wabhlen Sie den Eintrag ,1.3 CONF" aus.

5. Wabhlen Sie den Eintrag ,FULL" aus.
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6. Wahlen Sie den Eintrag ,HWO" aus.

7. Wabhlen Sie den Eintrag ,APW*" aus.

8. \_/\(lahlewpﬁslie LApplication 17 aus und geben Sie d#1 ein.

Hinweis:
- Verwenden Sie d#0 fur ,Application 17, um den ATV320-Standardmodus zu nutzen.
- Verwenden Sie d#1 fir ,Application 17, um den ATV32-Modus zu aktivieren.
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3.3. LISTE DER INTEGRIERTEN KOMPONENTEN

3.5SP3Patch8HF5 (Release

CobeSys 3.5SP3Patch8HF5_Modified)
SESUVersion 2.1.0
LMVersion 1.9.9.0

Configuration M anager

4.32.0.0 (14201)

Gateway

16.1.0.0 (17.05.05.01)

GatewayOptionalDrivers

16.1.0.0 (17.05.15.01)

Controller Assistant

16.1.10.0 (17.05.19.01)

OPC 16.1.0.0 (17.05.05.02)
Central 4.3.0.0 (17.06.20.01)
Core 4.3.0.0 (17.06.20.01)

L ogicBuilderExe

4.3.0.0 (17.06.20.01)

L ogicBuilder

4.3.0.0 (17.06.20.01)

L ogicBuilderLM C078

4.3.0.0 (16.09.13.01)

L ogicBuilder M218

4.3.0.0 (17.05.24.03)

L ogicBuilderL exium28

4.3.0.0 (16.09.13.01)

OnlineHelp

4.3.0.0 (17.05.31.01)

CoreRepository

4.3.0.0 (17.06.20.01)

OptimizedRepository

4.3.0.0 (17.04.10.01)

Perfor manceRepository

4.3.0.0 (17.01.17.01)

L ogicBuilder TestManager

4.3.0.0 (17.06.20.01)

Hoisting Library

4.3.0.0 (16.09.13.01)

MaterialWorking Library

4.3.0.0 (16.09.13.01)

Packaging Library

4.3.0.0 (17.06.21.01)
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Pumping Library

4.3.0.0 (17.05.02.03)

TVDA

4.3.0.0 (17.06.21.01)

L earningCenter

4.3.0.0 (17.06.21.01)

NetmanageSer ver 16.1.10.0 (17.05.19.01)
Diagnostics 16.1.10.0 (17.05.19.01)
SoftSPS 16.1.0.0 (17.03.15.03)
M 218Repository 4.3.0.0 (17.05.24.03)
Vijeo 6 2 41 6.2.4.1068 (16.11.02.03)
Advantys 8.1.0.0 (16.09.12.02)
Altistart 10.0.0.0 (16.09.13.01)
Modbus 2.2.5.0 (16.09.13.01)

ModbusT cpSlaveHM I SCU

4.3.0.0 (17.05.31.01)

TMS5-TM7 1.1.8 (16.09.13.01)
Launcher 16.1.0.0 (17.05.05.01)
Altivar 12.1.0 (16.09.20.04)

AltivarATV320DtmLibrary

1.1.5 (17.05.05.02)

AltivarATV340DtmLibrary

1.2.2 (17.05.15.01)

AltivarATV600DtmLibrary

1.6.6 (17.05.15.01)

AltivarATV900DtmL ibrary

1.3.4 (17.05.15.01)

TeSys

2.7.9.0 (16.09.13.01)

Lexium28

1.0.3.20 (16.09.13.01)

L exium28PL COpen

4.1.0.1 (16.09.22.03)

Lexium32

1.14.2.00 (16.09.13.01)

Harmony

1.0.24.0 (16.09.13.01)

HMIGXORepository

4.3.0.0 (16.09.13.01)

FDTDTM

4.3.0.0 (16.09.14.03)
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HM| Patch for SoMachineV4.2

4.3.0.0 (16.09.13.01)

Schneider Electric LicenseM anager

1.9.9.0 (17.01.17.01)

Schneider Electric Software Update

2.1.0.59 (17.05.05.01)

LogicBuilder ETest

4.3.0.0 (17.06.20.01)

CanOpenSlave

4.3.8.1 (16.8.17.1)

FileFor matUtility

4.3.0.0 (17.6.19.520)

| nter netProtocol Suite

4.3.0.0 (17.5.10.883)

LMCO058 4.3.9.3 (17.5.9.1)
LMC xx8 1.51.15.1 (17.3.28.691)
M221 4.3.2.0 (15.7.30.2802)
M 241 4.3.9.7 (17.6.13.1)

M 251 4.3.9.7 (17.6.13.1)

M 258 4.3.9.3 (17.5.9.1)

SQL Library 4.3.0.0 (17.3.21.958)
TM5NS31 1.54.2.0 (15.9.22.260)
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